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Situationsanalyse -

Arbeitsschwerpunkte

« Simulation von Kreuzungsszenarien
* Visualisierung im IZVW Simulator

 Verhaltens- und Intentionserkennung aller erfassten und
klassifizierten Verkehrsteilnehmer

« Kritikalitatsbewertung und Gefahrenerkennung

» Ableitung von maoglichen Warnungen und
Gefahrenhinweisen

« Akzeptanzuntersuchungen im 1ZVW Fahrsimulator
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Situationsanalyse -

Kritikalitatsbestimmung

Zeitmalde Time-to-Collision Time-to-React \
Objektzustande Hypothese
to des Objektverhaltens

Pradiktion der Objektzustande
- Zeitpunkt t

TTC,,, =inf {t € T | d.(t) < 0} TTR,p = max {TTH, TTK,TTS)}
Analytische Lésung: ®
* schnell
« nur fir einfache Geometrien @ @ @
Numerische LOosung: Vorwartssimulation @

« Rechenintensiv

» Realistische Bewegungsmodelle /
Trajektorien

« Beliebige kollisionsvermeidende Mandver

« Bericksichtung aller Objekte und maoglicher
Sekundarkollisionen

A. Tamke, T. Dang, and G. Breuel, “A Reliable Method for Criticallity Assessment in
Driver Assistance Systems,” in Proc. IEEE 1V, 2011, p. 697-702.
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Situationsinterpretation &

Risikobewertung

Unterteilung der digitalen Karte in Konfliktbereiche

Digitale Karte:
« Kreuzungstopographie
» Kreuzungstopologie

Vorrangkontext:
» Verkehrsampeln
 Schilder

Objekte (Verkehrsteilnehmer):
» Position
» Bewegungszustand

Risikobewertung in Raum-Zeit:
» Potenzielle Konflikte (Objektpaare)
 Konfliktbereiche
« Time-To-Enter/Disappear

28.09.2011 Ko-FAS Zwischenprasentation: Ko-PER - Situationsanalyse und Fahrzeugfunktionen


http://www.google.de/imgres?imgurl=http://www.verkehrsportal.de/images/zeichen/42/42_306.gif&imgrefurl=http://www.coltmania.de/viewtopic.php?f=24&t=34172&usg=__4tlwCdJZE5AekK7qbJE_Ch1uX5Q=&h=80&w=80&sz=2&hl=de&start=2&itbs=1&tbnid=_g9PXforLEBmOM:&tbnh=74&tbnw=74&prev=/images?q=hauptstra%C3%9Fenschild&hl=de&gbv=2&tbs=isch:1
http://www.google.de/imgres?imgurl=http://www.verkehrsportal.de/images/zeichen/42/42_306.gif&imgrefurl=http://www.coltmania.de/viewtopic.php?f=24&t=34172&usg=__4tlwCdJZE5AekK7qbJE_Ch1uX5Q=&h=80&w=80&sz=2&hl=de&start=2&itbs=1&tbnid=_g9PXforLEBmOM:&tbnh=74&tbnw=74&prev=/images?q=hauptstra%C3%9Fenschild&hl=de&gbv=2&tbs=isch:1

Situationsanalyse Ko-FAS

Verhaltens- und Intentionserkennung:

* Impliziter Umgang mit Unsicherheiten

« Qualitative und quantitative Wissensdarstellung tber das
dynamische Verhalten der Objekte in deren Verkehrsumgebung

Ganzheitliche kontextbezogene Gefahrenbewertung

Risikobewertung: Zeitreserven fir die Zellen
des Occupancy Grids (der Kreuzungskonfliktbereiche)

Potenzielle Gefahr: Trajektorienpaare mit Schnittpunkt

Absichtenerkennung (auf Basis der Spur, Naviroute und Blinker),
Verkehrsregeln (Ampel, Schilder) aus der digitale Karte

Fusion

28.09.2011 Ko-FAS Zwischenprasentation: Ko-PER - Situationsanalyse und Fahrzeugfunktionen 6



Ko-PER Pyramide <\ Ko-FAS

Anwendungen /£ Funktionen

_ MMI
/ Fahrerabsicht

\
N

Szenenverstandnis
Risikobewertung

Kooperative Perzeption \

Drahtlose Kommunikation A\

Fahrzeuglokale Perzeption \

Kreuzungsperzeption & Eigenlokalisierung

28.09.2011 Ko-FAS Zwischenprasentation: Ko-PER - Situationsanalyse und Fahrzeugfunktionen



Kooperative Perzeption

Mehrwerte

Das Fahrzeug sieht mehr als der Fahrer:

Sozialisierung der
Perzeption

VergrolRerung der
Sensorreichweite

Grundlage: Verbesserung der praventiven Sicherheit!
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Fahrzeugfunktionen
Fulganger auf der Landstral3e

= Kooperative Nutzung des Perzeptionsergebnisses:
Joggerin auf der Landstral3e

=>» Asynchroner Nachrichten (DEN)
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Fahrzeugfunktionen

Spurwechsel auf der Autobahn

v Erhéhung der Sensorreichweite

Achtung Motorrad!

Erweiterung der sim™ Kommunikation um neue Nachrichten zur
kooperativen Perzeption (VCPM).
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Fahrzeugfunktionen

Doppelkonflikt in der Kreuzung

v’ Sozialisierung der Perzeption

=>» Schutz verletzlicher
Verkehrsteilnehmer durch
Einbeziehung intelligenter
Kreuzungssensorik (iCPM)

=>Situationsinterpretation
ermadglicht die Berticksichtigung
von Doppelkonflikten
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Fahrzeugfunktionen
Live Demos

FORSCHUNGSINITIA TIVE
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Ko-PER Langsverkehr: kooperative Spurwechselassistenz
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Ko-PER Kreuzung: Perzeption in Fahrzeug & Infrastruktur
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